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Dane techniczne

Niniejsza instrukcja wyjasnia zastosowania napedéw pradu statego PLN20 i PLN40 w urzgadzeniach
PWM: dwukierunkowego do silnikow DC z magnesami trwalymi o niskim napieciu, napieciu
wejsciowym z baterii lub stabilizowanego zasilacza. Napiecie wyjsciowe jest regulowane celem
doboru predkosci obrotowej silnika, dokonania wyboru trybu biegu i kierunku obrotu, dostepnych
krzywych (przyspieszajacych i zwalniajgcych) i ograniczenia pradu.

Dane nominalne

Typ Wersja standardowa Opcje
PLN20 | 12, 24 VDC 12,24 VDC
nominalnie 20 A, w szczycie 60 A | nhominalnie 20 A, w szczycie 60 A
PLN40 | 12, 24 VDC 12,24 VDC
nominalnie 40 A, w szczycie 120 A | nominalnie 40 A, w szczycie 120 A

Wiasciwo $ci elektryczne

Dane PLN20 PLN40
Zasilanie DC 10 do 30 VDC
Prad nominalny 22 A, regulowany w 44 A, regulowany w
zmniejszaniu, szczyt = x 3razy | zmniejszaniu, szczyt = x 3 razy
Czestotliwosé nosna 16 kHz
Robocza temperatura otoczenia 0do40 <
(uwaga na stronie 10)
Zakres czasu przyspieszania 0,5 do 10 sekund
ACCEL
Zakres czasu zwalniania 0,5 do 10 sekund
DECEL
Zakres ograniczenia pradu w przyblizeniu 100 % do 30 %
CURRENT LIMIT
Nastawa predkosci Sygnat zewnetrzny 0-10 VDC lub potencjometr 5-10 Kohm
Sygnalizacja diodg 3 sztuki, patrz opis
Wymiary maksymalne 146 x 152 x 35 mm 146 x 177 x 35 mm
Ciezar 400 g 460 g
Obudowa IP 10
Dyrektywa ROHS zastosowano
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Cechy charakterystyczne

Wiasciwo Sci PLN20/PLN40 PLN20/PLN40
wykonanie standardowe opcje

Wybor trymera ACCEL, . .
DECEL, CURRENT LIMIT
2 styki: do przodu i do tytu . .
Odniesienie wartosci zadanej . o
predkosci
3 diody sygnalizacyjne . .
Sygnat sterujacy dla o
ewentualnego ujemnego J
hamulca elektromagnetycznego
Mozliwos¢ dwoch réznych . o
sposobOw montazu
Pamiec¢ do przechowywania i . .
raporty z alarmami
Wejscie do enkodera nie .
Przekazniki wyjsciowe . .
(sygnat btedu)
2 dodatkowe wejscia cyfrowe Tak, jedno jest sygnalem resetowania
1 dodatkowe wejscie .

nie .
analogowe
Polecenie dynamicznego
hamowania (wkluqza . Tak, spojrz uwaga 1 o
rezystory, ktére maja by¢
dostarczone przez uzytkownika)

WAZNE: Wykonania bedace w opcji nie sg dostepne z magazynu, sg na zamowienie z zastrzezeniem
wiekszych ilosci produkcyjnych.

UWAGA 1: Podstawowa wersja moze obstugiwac rezystor dynamicznego hamowania kosztem
sterowania statycznego hamulca elektromagnetycznego i odpowiedniego programowania (tryb pracy
0020).
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Schemat podt gczenia
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Pin 5: zewnetrze wejscie analogowe (tylko jako opcja).

Pin 6: nie uzywany.
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Szczegdly zt gcza CN1

CN1

4 > 5 VDC, zasilanie enkodera
3

4 8
8

3 7
7 | €— KanatB+

2 6

1 5 |5 |&—— KanatA+
. |

Enkodery, ktére mozna tu zastosowac: 0-5 VDC push pull, otwarty kolektor PNP.

Szczegoty zt acza CN3
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Piny oznaczone na czerwono dostepne sa tylko w wersji opcjonalnej.

Przekazniki: normalnie otwarte.
Przekaznik 1: sygnat alarmowy

> z gtébwnego zasilania +Vin

Przekazniki R1 normalnie
otwarte, sygnat alarmowy,
maks. 3 A, 250 VAC
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Podtaczenie zasilania

Styki zasilania sg typu FASTON.
PLN40 posiada podwadjne styki FASTON, czyli sg podwojone.

»  POWER+: wejscie z baterii lub stabilizowanego zasilacza, DODATNI;
*  POWER-: wejscie z baterii lub stabilizowanego zasilacza, UIEMNY.

¢ MOTOR+ i MOTOR-: wyjscie do podiaczenia kabli elektrycznych silnika.

» BRAKE+ i BRAKE- : wyjscie do hamulca elektromagnetycznego
(jesli jest na wyposazeniu silnika).

Ostrze zenie: Nie zamieniaj nigdy powy zszych dwéch zaciskéw zasilania, bo mo ze to
doprowadzi € do uszkodze A.

Ostrze zenie: Nie zamieniaj nigdy zaciskow zasilania z zaci skami silnika, bo mo ze to
doprowadzi € do uszkodze A.

Podtaczenie sygnatu

Ztacza 1, 2 i 3 sg ztaczami Molex (8 pindw roztozonych w dwéch rzedach), wyjscia pinébw zgodnie z
opisem.

Dostepne jest 8 srub pinébw ztaczy Phoenix (w jednym rzedzie), ale tylko przy zaméwieniu wiekszej
ilosci. Nie jest to towar z magazynu.

Jak opisano powyzej.

Zwr6¢ uwage na wihlasciwg ustawienie
pindw.

SKORZYSTAJ ZE SCHEMATU
PODLACZENIA OBOK, A NIE Z
OZNACZEN NA Zt ACZACH.
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Parametry i diagnostyka

Ustawianie trymerow:
Naped posiada 3 TRYMERY oznaczone jako TR1, TR2 i TR3 - sg one trymerami
wieloobrotowymi: wzrost nast  epuje przy obracaniu w prawo.

* TR1: regulacja przyspieszenia: 0,5 do 10 sekund,;

e« TR2: regulacja ograniczeh pradu. Warto$¢ nominalna maks. 22 i 44 A (w zaleznosci od
rozmiaru). Wartos¢ szczytowa to 3 razy prad nominalny. Jesli granica zostanie obnizona,
prad szczytowy i prad nominalny obnizajg sie proporcjonalnie.

* TRS3: regulacja op6zniania: 0,5 do 10 sekund.

Sygnaty diod:
Sterowanie posiada 3 diody oznaczone jako LD1, LD2  iLD3.

» LD1: wskazuje osiggniecie granicy pradu;

e LD2: wizualne wskazanie alarmu i komunikatu ‘Gotowy’ (‘Gotowy’ wyswietlane jest przez
mrugajaca szybko i w sposéb ciggly diode). Patrz strona 7;

» LD3: wskazuje zatgczone zasilanie.

Sekwencje i opis alarmow:

W odniesieniu do alarméw istniejg sytuacje/stany niebezpieczne (dla napedu Ilub ukfadu
kinematycznego), ktére naped jest w stanie samodzielnie sprawdzi¢ i — w zaleznosci od wykrytego
btedu — zatrzymac prace.

Alarmy wyswietlane sg wizualnie (dioda L2) i poprzez zatgczenie przekaznika R1.
Uwaga: Naped zapisuje w swojej pomieci cata historie alarméw (mozna jg odczyta¢ za pomocg
opcjonalnego programu).

Sekwencje sg nastepujace:
* nieprzerwane mruganie o czestotliwosci okoto 1 raz na sekunde;
e przerwa 3 sekundy przed uruchomieniem nowej sekwenciji.

Przyktadowo: alarm 8 (zamkniecie obu polecen pracy) — 8 kolejnych btyskéw, po jednym na sekunde,
potem przerwa 3 sekundy i ponownie 8 btyskéw o czestotliwosci 1 raz na sekunde, itd.

Aby mie¢ pewnos¢ co do ilosci btyskow, zalecamy doktadne obserwowanie ich przynajmniej przez 15
sekund.
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Wymiary i otwory monta zowe dla PLN20
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Opis 0goiny

* Podigcz baterie lub zasilanie do zaciskbw POWER+ i POWER- .
Nie zamieniaj tych dwoch zaciskow, bo moze to doprowadzi¢ do uszkodzen.

* Silnik DC podtacz do zaciskow MOTOR+ i MOTOR- . Naped nie nadaje sie do silnikow z
uzwojeniem, ale tylko do silnikbw z magnesami trwatymi.

» Zaciski BRAKE+ i BRAKE- mogg by¢ wykorzystane gdy silnik wyposazony jest w hamulec
elektromagnetyczny. Kable hamulca powinny by¢ podigczone do stykoéw typu Faston. Te sg
zasilane napieciem nominalnym, gdy naped jest w stanie pracy i sg one otwarte na koncu
rampy DECEL (polecenie STOP).

Jezeli hamulec pobiera wigcej niz 3 A, zaleca sie wykorzystanie pinbw BRAKE+ i BRAKE-
do zasilenia przytacza przekaznika.

 Pin 2.3 sluzy do polecenia biegu do przodu, a pin 2.8 do polecenia biegu wstecz. Jesli
zasilanie odtagczone zostanie podczas pracy to, gdy zasilanie zostanie przywrocone, naped
uruchomi natychmiast silnik — a wiec badz ostrozny.

» Predkos¢ odniesienia korzystajgca z potencjometru 5 lub 10 kOhm powinna by¢ podigczona
do pinu 2.1 (masa), 2.4 (zasilanie +10 VDC) i pinu 2.2 (sygnat odniesienia). Jesli uzywany jest
zewnetrzny sygnat analogowy 0-10 VDC, poditagcz mase do pinu 2.1 i sygnat do pinu 2.2.
Sygnat 0-5 VDC dostepny jest na zadanie (tylko w duzych ilosciach).

* Trymer wyznacza rampel/krzywg przyspieszenia lub opoOznienia (zakres okoto 0,5 do 10
sekund). Rampa to czas, jaki potrzebuje naped, aby otrzymac¢ polecenie przejscia z zera do
predkosci nominalnej i odwrotnie.

Trymer TR2 wyznacza granice pradu. Napedy mogq dac prad 22 i 44 A (w zaleznosci od ich
wielkosci) na nieokreslony okres czasu. Ponad te wartos¢ timer narzuca limit z chwilowg
wydajnoscig hiperboliczna, ktéra oznacza, ze im wiecej pradu jest wymagane, tym mnigj
czasu z tym prgdem jest dozwolone, zanim naped zostanie ograniczony. Gdy prad osiggnie
swojg wartos¢ szczytowag (3-krotna wartos¢ nominalna), naped bedzie dziata¢ jeszcze kilka
sekund. Ta granica nie powoduje zatrzymania/ alarmu dla napedu (z wyjatkiem przypadku
zwarcia), ale zmniejszenie predkosci aby ochroni¢ przed przekroczeniem nastawionego pradu
(jesli mozliwe).

e Obracanie trymera TR2 w lewo (przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara) powoduje
zmniejszenie wartosci ograniczonego prgdu nominalnego (i w konsekwenciji szczytu).
Celem jest dostosowanie napedu do mniejszych silnikdw.
Gdy naped osiggnat prad graniczny, zapali sie dioda LD1.

» Jezeli naped rozpozna jakies nienormalne warunki, zatrzyma sie celem ochrony napedu i
ukfadu kinematycznego. Zapali sie dioda LD2 i bedzie migaé, aby wskaza¢ problem, ktéry
rozpozna¢ mozna po ilosci mrugnie¢ diody. Spéjrz do odpowiedniego rozdziatu celem
dalszych szczegoétéw. Aby zresetowaé zblokowany naped, wylgcz zasilanie sieciowe,
nastepnie zatgcz ponownie lub uzyj pina polecen 2.7. _Najpierw upewnij Sie, ze usunieta
zostala przyczyna problemu, nie powodujgc zadnych szkdd dla otoczenia.
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Ostrze zenia | zalecenia

Jesli korzystasz z baterii (i czasami ze stabo stabilizowanym zasilaczem), zalecamy umieszczenie
kondensatora stabilizujgcego pomiedzy baterig i napedem, szczegdlnie wtedy, jesli wystepuje
diugi kabel zasilajgcy. To moze zapobiec cofaniu sie pradu z wewnetrznego kondensatora, ktory
moze ulec przegrzaniu. W takim wypadku zaleca sie zastosowanie kondensatora o pojemnosci
22 000 pF z niskimi danymi ESR.

Naped zmniejsza napiecie nominalne o 1-2 VDC (zalezne od dostarczonego pradu). Jest to
normalne. Jesli do wszystkich warunkow obcigzenia wymagane jest wyjscie 24/12 VDC,
wskazane jest dotadowaniu kilku woltow.

Napiecie wejsciowe musi by¢ ciagte i stabilne. Nie zmienia¢ biegunow wejscia zasilania, zwré¢
uwage na biegunowos¢ napedu, w przeciwnym razie grozi uszkodzenie zasilacza lub napedu.

Naped zostat zaprojektowany w taki sposob, aby montaz miat miejsca na duzej ptycie lub z boku.
Naped zainstalowa¢ na metalowej podstawie, aby poprawi¢ rozpraszanie ciepta. Zamontuj naped
w przewietrzanej szafie sterowniczej, jesli to mozliwe. Jest on wyposazony w czujnik temperatury,
ktory ogranicza zasilanie pradem, jesli nastgpi przegrzanie tranzystoréw napedowych.

Stanowczo odradza sie odtgczanie linii pomiedzy napedem a silnikiem, podczas pracy napedu.
Jesli odciecie linii jest konieczne, odfacz linie tylko wtedy, gdy naped nie pracuje. W przeciwnym
razie istnieje ryzyko uszkodzenia tranzystoréw mocy.

UWAGA: Od okoto 0 T aktywuje sie alarm niskiej temperatury. W przypadku zastosowan w
zimnym otoczeniu prosimy skontaktowac sie z firmg Transtecno.

Ograniczenie pradu aktywowane jest automatycznie réwniez przez przekroczenie progu
temperatury wewnatrz napedu.

Piny 1 zlaczy CN1, CN2 i CN3 sg podiaczone elektrycznie do zacisku POWER. Zaden z nich nie
jest podiaczony do obudowy.

WAZNE: Wiele zastosowan baterii z diugimi kablami o matym przekroju prowadzi do powstawania
fal przepieciowych, ktére moga osiggng¢ 40 VDC wraz z uszkodzeniem karty. W watpliwych
sytuacjach stanowczo zalecamy zastosowanie kondensatora o pojemnosci 22 000 pF, o niskiej
wartosci ESR, podigczonego do zasilania karty FASTON. Montaz blisko napedu, w niewielkiej
odlegtosci. Jesli mozliwe, zwieksz przekréj przewodow.

W przypadku regeneracji silnika przydatne jest zastosowanie rezystorow hamulca. W obu
przypadkach wystepuje ryzyko uszkodzenia napedu. Gltéwnym sygnatem wskazujgcym awarie
jest zapalenie sie diody wskazujacej awarie.

11
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Wiasciwo sci PLN 4036

Naped PLN4036 stanowi opcje napedu PLN40.

Oba majg te same wymiary mechaniczne, schematy potgczen elektrycznych, sterowanie trymerami,
oprogramowanie sprzetowe i parametry. Rdéznice wzgledem podstawowej wersji PLN40 sg

nastepujace:
e Zasilanie 24 i 36 VDC. Napiecie 12 VDC nie jest dozwolone.

» Podwdjna pojemnos¢ magistrali celem lepszej stabilizacji napiecia wejsciowego.
* Maksymalne napiecie wyzsze niz w wersji standardowej PLN40.

Zastosowanie PLN40 w PLN4036 zalecane jest gdy:
* napiecie zasilania lezy pomiedzy 28 36 V,
» zasilanie 24 VDC jest niepewne i wystepuje ryzyko niebezpiecznego tetnienia z powodu

indukcyjnosci kabli zasilajgcych i zrodta.
» gdy aplikacja jest regeneracyjna (w potaczeniu z rezystorem hamujgcym).

Nalezy pamietac, ze programator nie jest aktywny przy 35 VCC.

1 wydanie polskie: 06. 2019 pk
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