
Falownik samoczynnie powraca z trybu edycji, a ochrona 

PRG/ESC a
“0.0.0.0.0”. Dopóki nie zostanie 

do parametrów falownika.  
Uwaga:

. 

P07.02
Funkcja 

przycisku  
QUICK/JOG

: Brak funkcji  
: . QUICK/JOG
: . Naciskanie QUICK/JOG

prawej do lewej.  
: Zmiana kierunku obrotów. QUICK/JOG zmienia 

kierunek pracy falownika. Funkcja ta jest aktywna tylko przy 
sterowaniu z klawiatury panelu.  
: Kasowanie nastaw UP/DOWN. QUICK/JOG

powoduje skasowanie wprowadzonych nastaw UP/DOWN.
: Zatrzymanie wybiegiem. QUICK/JOG

:
: Tryb  (niezgodnych z 

nastawami fabrycznymi)
Uwaga: Kierunek obrotów silnika nadany przyciskiem 
QUICK/JOG

zadanym parametrem P00.13. 

1 

P07.03

Sekwencja 

przyciskiem 
QUICK/JOG

Gdy P07.02=6, kombinacje 

:Panel zaciski komunikacja zdalna
:Panel zaciski 
:Panel komunikacja zdalna
:Zaciski komunikacja zdalna

0 

P07.04

Przycisk 
STOP/RST i

funkcja 
zatrzymania 

falownika

Funkcja zatrzymania i resetu przyciskiem STOP/RST panelu 
  

:Aktywna tylko dla panelu  
:Aktywna dla panelu i zacisków  
:Aktywna dla panelu i komunikacji zdalnej
: ych  

0 

P07.05
Zestaw 1 

parametrów trybu 
pracy

0x0000~0xFFFF
BIT0:  (dioda Hz )
BIT1: (dioda Hz miga) 
BIT2:  (dioda Hz )
BIT3: (dioda V )
BIT4: (dioda A ) 
BIT5:  (diody rpm )
BIT6: (diody % ) 
BIT7: (diody % )
BIT8: (diody % )
BIT9: (diody % one)
BIT10:   
BIT11:
BIT12: (diody % ) 
BIT13:   
BIT14:odmierzony czas
BIT15:   

0x03FF

P07.06 Zestaw 2
parametrów trybu 

0x0000~0xFFFF
BIT0:  (dioda V ) 0x0000

P07.00

0~65535

00000:  i dezaktywuje 
  

0 
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pracy BIT1: 
BIT4:  (diody % ) 
BIT5: 
BIT6: (diody Hz 

BIT7: 

P07.07
Zestaw 

parametrów trybu 
zatrzymania 

0x0000~0xFFFF
BIT0: (diody Hz 
miga powoli)
BIT1:
BIT2:   
BIT3:
BIT4:
BIT5:
BIT7:
BIT8:
BIT11:
BIT12: liczniki impulsów

0x00FF

P07.08 0.01~10.00
 = P07.08 1.00

P07.09
obrotowej

0.1~999.9%
=120

P07.09/liczba par nabiegunników
100.0%

P07.10 0.1~999.9%
= P07.10 1.0%

P07.11 Rezerwa

P07.12 Temperatura -20.0~120.0oC 

P07.13 Wersja 
oprogramowania 1.00~655.35

P07.14
Zakumulowany 

czas pracy 
falownika

0~65535h

P07.18 Moc znamionowa 
falownika 0.4~3000.0kW

P07.19
cie 

znamionowe 
falownika

50~1200V

P07.20 znamionowy 
falownika

0.1~6000.0A

P07.21 Kod fabryczny 1 0x0000~0xFFFF

P07.22 Kod fabryczny 2 0x0000~0xFFFF

P07.23 Kod fabryczny 3 0x0000~0xFFFF

P07.24 Kod fabryczny 4 0x0000~0xFFFF

P07.25 Kod fabryczny 5 0x0000~0xFFFF

P07.26 Kod fabryczny 6 0x0000~0xFFFF
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P07.27 :
:OC1
:OC2
:OC3
:OV1
:OV2
:OV3
:UV
: (OL1)
: (OL2)
: (OH1)
: (OH2)
: (EF) 
: (CE)

(EEP)
: (PIDE) 
: (END) 
: (OL3)

(LL)

P07.28

P07.29 2

P07.30 3

P07.31 4

P07.32 5

P07.33 pracy przy 0.00Hz

P07.34
odniesienia 
rampy przy 0.00Hz

P07.35 0V

P07.36 0.0A

P07.37 szynach przy 0.0V

P07.38

Temperatura 
maksymalna przy 0.0oC 

P07.39

Stan zacisków
ych przy 0 

P07.40

Stan zacisków 
ych przy 0 

P07.41
pracy przy 

b
poprzedniego

0.00Hz
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P07.42

odniesienia 
rampy przy 

poprzedniego 

0.00Hz

P07.43

poprzedniego

0V

P07.44

poprzedniego

0.0A

P07.45
szynach przy 

poprzedniego

0.0V

P07.46

Temperatura 
maksymalna przy 

poprzedniego

0.0 oC 

P07.47

Stan zacisków 

poprzedniego

0 

P07.48

Stan zacisków 
y

poprzedniego

0 

P07.49
pracy przy 

poprzedniego 2

0.00Hz

P07.50

odniesienia 
rampy przy 

poprzedniego 2

0.00Hz

P07.51

poprzedniego 2

0V

P07.52

poprzedniego 2

0.0A

P07.53 szynach przy 0.0V
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poprzedniego 2

P07.54

Temperatura 
maksymalna przy 

poprzedniego 2

0.0 oC 

P07.55

Stan zacisków 

poprzedniego 2

0 

P07.56

Stan zacisków 

poprzedniego 2

0 

P08.00 Czas ACC 2 
P00.11 i P00.12.  

Fabrycznie aktywny jest pierwszy zestaw czasów ACC/DEC.
Zakres nastaw: 0.0~3600.0s

W

od modelu

P08.01 Czas DEC 2 
W

od modelu

P08.06   
Zakres nastaw: 0.00Hz ~P00.03( )

5.00Hz

P08.07 Czas ACC 
  

malnej (P00.03) do 0Hz.  
Zakres nastaw: 0.0~3600.0s

W

od modelu

P08.08 Czas DEC W

od modelu

P08.15 Amplituda 
trawersacji 

Przebiegi czasowe podczas trawersacji pokazano na rysunku 

parametrem P08.15. Gdy P08.15=0 funkcja jest nieaktywna.  

0.0%

P08.16 Uskok trawersacji 0.0%
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P08.17 Czas narastania 
trawersacji 

Amplituda trawersacji: przebieg trawersacji jest ograniczony 
m   

 AW =
i P08.15.

  

. 
od

Zakres nastaw P08.15: 0.0~100.0%(
zadanej) 
Zakres nastaw P08.16: 0.0~50.0%(

)
Zakres nastaw P08.17: 0.1~3600.0s
Zakres nastaw P08.18: 0.1~3600.0s

5.0s

P08.18 Czas opadania 
trawersacji 5.0s

P08.25 licznika

wyj

P0

Zakres nastaw P08.25: P08.26~65535
Zakres nastaw P08.26: 0~P08.25

0 

P08.26
Wa

referencyjna 
licznika

0 

P08.27 Czas pracy

Zadawanie czasu pracy falownika. Kiedy skumulowany czas 

czas pracy”.
Zakres nastaw: 0~65535min

0m

P08.28 Czas resetu po :

.
: czas 

pom
falownika.
Zakres nastaw P08.28: 0~10
Zakres nastaw P08.29: 0.1~3600.0s

0 

P08.29

falownika

1.0s

P08.32 FDT

C
FDT  - x P08.32). azano 

50.00Hz

P08.33
Histereza 

FDT
5.0%
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Zakres nastaw P08.32: 0.00Hz~P00.03(
maksymalna) 
Zakres nastaw P08.33: 0.0~100.0%( )

P08.36

Zakres detekcji 

zadanej

  

Zakres nastaw: 0.00Hz~P00.03( )

0.00Hz

P08.37
  

:Nieaktywny  
:Aktywny 

Uwaga: stosowany 

0 

P08.38 zasilania 
falownika. 
Zakres nastaw: 200.0~2000.0V 

dla 220V:
380.0V

dla 380V:
700.0V

P08.39 Tryb pracy 
wentylatora

: Aktywny podczas pracy falownika
: 0 

P08.40 Wybór PWM

0x0000~0x0021
wybór trybu PWM

: Tryb 1 PWM, modulacja trójfazowa i dwie modulacje
: Tryb 2 PWM , modulacja trójfazowa

: Tryb 1;
- 1kHz

: Tryb 2;
- 2kHz

: Brak limitu

0x01

P08.41 parametrów 
zmienionych

: 1 

P08.42 Zadawanie z 0x000~0x1223 0x0000
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klawiatury panelu zmiana nastawy
: Przyciski i V   
: Rezerwa
: Przyciski  
: Rezerwa   

: Aktywne tylko, gdy P00.06=0 lub P00.07=0
: ci 
: 

predefiniowana ma priorytet  
reakcja na zatrzymanie

:   
: kasowana po

zatrzymaniu 
: kasowana po otrzymaniu 

rozkazu zatrzymania

        oraz potencjometru cyfrowego
:   
:

P08.44

Zadawanie 

zaciskach 
UP/DOWN listwy

0x00~0x221

: Zaciski UP/DOWN   
: 

: Aktywne tylko, gdy P00.06=0 lub P00.07=0
: Aktywne dla wszystkich s

predefiniowana ma priorytet 
reakcja na zatrzymanie

kasowana po
zatrzymaniu 
: Nastawa jest kasowana po otrzymaniu 

rozkazu zatrzymania

0x000

P08.45 wzrostu nastawy 

zacisku UP

0.01~50.00 Hz/s 0.50 Hz/s

P08.46
zmniejszania 

nastawy 

zacisku DOWN

0.01~50.00 Hz/s 0.50 Hz/s

P08.47
Reakcja nastaw 

zasilania

0x000~0x111
reakcja, gdy cyfrowe zadawanie 

  
:   
:   

reakcja, gdy zad
  

reakcja, gdy inne sposoby zadawania 

ania 

0x000

P08.50 magnetyczny 
hamowania

magnetycznym.
0: Nieaktywna  
100~150: 

0 
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ik poprzez wzrost strumienia 
magnetycznego. Energia oddawana przez silnik podczas 

wzrost strumienia magnetycznego.  
Falownik kontroluje 

strumienia magnetycznego.  

podczas hamow

P09.00 zadanej 
regulatora PID

Gdy P00.06 lub/i P00.07=7 tryb pracy falownika jest 
  

Opisywany
regulatora PID.
: Panel klawiatury (poprzez parametr P09.01)
:   
: 
:   
: Zdalna komunikacja MODBUS

Uwaga: 
jest realizowane w grupie parametrów P10.

0 

P09.01 (regulatora PID) 
z panelu 

Parametr zadawany, gdy P09.00=0.
Zakres nastaw:-100.0%~100.0% 0.0%

P09.02
zwrotnego 

(regulatora PID)

:
: Zdalna komunikacja MODBUS

Uwaga:
, w przeciwnym razie regulator PID nie 

1 

P09.03 regulatora PID

: :

maleje aby z Np. utrzymanie 

: :
0 

P09.04 proporcjonalny 
regulatora PID

(Kp) 
Zakres nastaw: 0.00~100.00

1.00

P09.05 regulatora PID  
(Ti) proporcjonalnego i 

(P  (P04.31).  
Zakres nastaw: 0.01~10.00s

0.10s
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P09.06 regulatora PID 
(Td) Zakres nastaw: 0.00~10.00s

0.00s

P09.07 Okres 
próbkowania (T)   

Zakres nastaw: 0.00~100.00s

0.10s

P09.08 Limit dewiacji 
regulatora PID

Jak

Zakres nastaw: 0.0~100.0%

0.0%

P09.09 Limit górny 
regulatora PID

Pa
  

100.0 %   
Zakres nastaw P09.09: P09.10~100.0%
Zakres nastaw P09.10: -100.0%~P09.09

100.0%

P09.10 Limit dolny 
regulatora PID 0.0%

P09.11

Próg 

odpowiedzi 
regulatora PID

Zakres nastaw P09.11: 0.0~100.0%
Zakres nastaw P09.12: 0.0~3600.0s

0.0%

P09.12

Czas 

odpowiedzi 
regulatora PID

1.0s

P09.13 Dostosowanie 
regulatora PID

0x00~0x11

:
górny lub dolny limit. 
:

górny lub dolny limit.
  

: Kierunek pracy PID zgodny z zadanym kierunkiem pracy 
falownika. Gdy 

  
: Kierunek pracy PID przeciwny do zadanego kierunku pracy

0x00
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P10.02 predefiniowana 0 
Nastawa 100.0% . P00.03.

P10.02~P10.3
falownika .  
Uwaga:   

--fmax~fmax
dla falowników serii Goodrive 10 jest ich 16, o wyborze kolejnej 
decyduje kombinacja stanów czterech wielofunkcyjnych 

S1~S4.  

Gdy S1=S2=S3=S4=OFF, 
P00.06 lub P00.07.

Gdy którymkolwiek zacisk S1,S2,S3 lub S4 jest w stanie ON 

zaciskach S1~S4. Wynika to 

P00.06, zal

  
S1 OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON
S2 OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON
S3 OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON
S4 OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

etap 0 1 2 3 4 5 6 7
S1 OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON
S2 OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON
S3 OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON
S4 ON ON ON ON ON ON ON ON

etap 8 9 10 11 12 13 14 15
Zakres nastaw P10.(2n,1<n<16): -100.0~100.0%

0.0%

P10.04 predefiniowana 1 0.0%

P10.06 predefiniowana 2 0.0%

P10.08 predefiniowana 3 0.0%

P10.10 predefiniowana 4 0.0%

P10.12 predefiniowana 5 0.0%

P10.14 predefiniowana 6 0.0%

P10.16 predefiniowana 7 0.0%

P10.18 predefiniowana 8 0.0%

P10.20 predefiniowana 9 0.0%

P10.22 predefiniowana 
10

0.0%

P10.24 predefiniowana 
11

0.0%

P10.26 predefiniowana 
12

0.0%

P10.28 predefiniowana 
13

0.0%

P10.30 predefiniowana 
14

0.0%

P10.32 predefiniowana 
15

0.0%

P11.01

Funkcja 

przy utracie 

: Aktywna 
: Nieaktywna 0 
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zasilania

P11.02
przy utracie 

zasilania  

Zakres nastaw: 0.00Hz/s~P00.03 ( )

  

zasilania 220V 380V

260V 460V

Uwaga:
1.

2.

10.00Hz/s

P11.03
Funkcja ochrony 
przed utykiem 

:Nieaktywna
:Aktywna 

1 

P11.04 przed utykiem 
120~150%( )(380V) 140%

120~150%( )(220V) 120%

P11.05 Ograniczenie 

Podczas pracy falownika konie

przyspieszy automatycznie.  

Zakres nastaw P11.05:
:
: 

Zakres nastaw P11.06: 50.0~200.0%
Zakres nastaw P11.07: 0.00~50.00Hz/s

1 

P11.06

Poziom 
automatycznego 

ograniczenia 160.0%

P11.07 podczas 
ograniczania 

10.00Hz/s
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P11.08
silnika lub 
falownika

P11.09 przez czas co 

Zakres nastaw P11.08: 0x000~0x131

znamionowego silnika

znamionowego falownika

: 

: 

:

: 

: 
: 

Zakres nastaw P11.09: P11.11~200%
Zakres nastaw P11.10: 0.1~60.0s

przez 
czas co najmniej 11.12

. 
Zakres nastaw P11.11: 0~P11.09
Zakres nastaw P11.12: 0.1~60.0s

0x000

P11.09

Próg za
alarmu 150%

P11.10 Czas wykrywania 1.0s

P11.11 alarmu 50%

P11.12 Czas wykrywania 1.0s

P11.13 wielofunkcyjnego 
e

a i na automatyczny 
reset falownika.
Zakres nastaw P11.13: 0x00~0x11

: 
: Brak sygnal

: Sygnalizacja automatycznego resetu falownika  
: Brak sygnalizacji automatycznego resetu falownika

0x00

P14.00 Adres 
komunikacyjny

Zakres nastaw: 1~247 
Gdy st

Adres komunikacyjny falownika jest niepowtarzalny w sieci. To 

punktami –   

0. 

1 

P14.01 4 
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transmisji falownikiem i
: 1200 BPS 
: 2400 BPS 
: 4800 BPS 
: 9600 BPS 
: 19200 BPS 
: 38400 BPS 

sterownika. W przeciwnym przypa

wymiana informacji.

P14.02 Bit kontrolny

Tryb 

p

: Brak kontroli (N,8,1) dla RTU
:  (O,8,1) dla RTU
:  (E,8,1) dla RTU
: Brak kontroli (N,8,2) dla RTU
: (O,8,2) dla RTU
: (E,8,2) dla RTU

1 

P14.03 odpowiedzi 

0~200ms

systemu, 
P14.03. 

5 

P14.04 Przekroczenie 
czasu transmisji

Zakres nastaw: 0.0(nieaktywny),0.1~60.0s
0.0 oznacza brak kontroli przekroczenia czasu 

transmisji.  

(CE). 

do kontroli stanu komunikacji szeregowej.

0.0s

P14.05 transmisji 

: Alarm i dowolne zatrzymanie
: Brak alarmu i kontynuacja pracy  
: Brak alarmu i zatrzymanie zgodnie z zadanym sposobem 

(tylko przy komunikacji szeregowej)
: Brak alarmu i zatrzymanie zgodnie z zadanym sposobem (we 

wszystkich trybach sterowania)

0 

P14.06 Sposób transmisji

Zakres nastaw: 0x00~0x11

: :
wszystkie pole .
: Transmisja bez odpowiedzi: falownik odpowiada tylko na 

transmisji.  

(rezerwa)

0x00

P17.00 zadana Zakres: 0.00Hz~P00.03
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P17.01 Zakres: 0.00Hz~P00.03

P17.02 odniesienia 
rampy Zakres: 0.00Hz~P00.03

P17.03
Zakres: 0~1200V

P17.04 a 
Zakres: 0.0~5000.0A

P17.05 obrotowa silnika Zakres: 0~65535 RPM

P17.08 Moc silnika Zakres: -300.0%~300.0%(mocy znamionowej silnika) 

P17.09 Moment 
Zakres: -250.0~250.0%

P17.11 DC Zakres: 0.0~2000.0V

P17.12
Zakres: 0000~00FF

P17.13
Zakres: 0000~000F

P17.14 Nastawa cyfrowa Zakres: 0.00Hz~P00.03

P17.18 Stan licznika Zakres: 0~65535

P17.19
Zakres: 0.00~10.00V

P17.20
Zakres: 0.00~10.00V

P17.21 na
Zakres: -10.00~10.00V

P17.22
Zakres: 0.00~50.00kHz

P17.23 regulatora PID
egulatora PID

Zakres: -100.0~100.0%

P17.24 regulatora PID Zakres: -100.0~100.0%

P17.25 mocy silnika Zakres: -1.00~1.00
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P17.26 Czas pracy 
falownika Zakres: 0~65535min

P17.27
predefiniowanych

predefiniowanych
Zakres: 0~15

P17.36 Moment 
. Wart

– 
i oddawaniem energii przez silnik  
Zakres: -3000.0Nm~3000.0Nm

P17.37

Obliczona 

silnika

0~100 (100: OL1)
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konserwacji zalecane przez .

55

olejowej i skroplonej wody

ami i 
kontrola wizualna  

niebezpiecznych przedmiotów 
Kontrola wizualna

  
Pomiar multimetrem

Panel klawiatury
jest czysty  Kontrola wizualna Dobra w

znaków

  Kontrola wizualna

Obwód 

,
lu

spowodowanych przegrzaniem 

izolacji 

Kontrola wizualna

Kontrola wizualna

Uwaga: zmiana 
koloru elementów 
miedzianych (np. 

o uszkodzeniu
falownika

Przy
przewody 

przewodów spowodowane 
przegrzaniem

Kontrola wizualna

ochronnych
Kontrola wizualna

Listwa zaciskowa a Kontrola wizualna

Kondensatory 

wycieków, zmian koloru, Kontrola wizualna

miejscu 

Oszacowanie czasu 
pracy, kontrola wizualna

  
Pomiar miernikiem 

  znamionowa 
x0.85.

Rezystory
nie ma 

spowodowanych przegrzaniem

Kontrola wizualna i 
zapachowa



nie ma przerw

Kontrola wizualna lub zmierzona nie 

±10% 
nominalnej  

Transformatory i 

zapachu  

Kontrola wizualna, 

Styczniki i 

elektromagnetyczne
Kontrola wizualna

Obwód 

Upe

  

Kontrola wizualna i 
zapachowa

Kontrola wizualna

ma 

kondensatorów  

Kontrola wizualna oraz 
oszacowanie czasu 

pracy w odniesieniu do 

konserwacyjnych 

System 

Wentylator 

Kontrola wizualna i Stabilne wirowanie

owodowanych 
przegrzaniem

Kontrola wizualna oraz 
oszacowanie czasu 

pracy w odniesieniu do 

konserwacyjnych 

obcych w wentylatorze i 
otworach wentylacyjnych

Kontrola wizualna

zamienne zapewnia .
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szynach DC.

wentylator do przodu.

.

.

.

.

seryjnym) a nie od daty dostawy.

Uruchomienie bez formowania
1 – 2 lat

2 – 3 lat
• 30 minut
•
• 30 minut
•

odziny

.

, 

.  

szynach DC.
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). Gdy
TRIP

parametrach P07.27~P07.32 07.33~P07.56 –

.

STOP/RST
cyfrow

nies

OC1 przy przyspieszaniu 1. Zbyt szybkie
przyspieszanie lub zwalnianie
2.
3. Zbyt niska moc falownika
4.

5. Doziemienie lub utrata fazy
6.

1. as ACC/DEC
2.
3.
mocy
4.

miedzyprzewodowych) lub czy 
.

5.
silnikiem
6.

OC2 przy zwalnianiu

OC3

OV1 przy przyspieszaniu 1.

2.
zwrócona przez silnik

1.
2.
jest za krótki, czy nie jest 

lub czy nie jest wymagany 
OV2 przy zwalnianiu

OV3 

UV szynie DC

OL1

1.
zasilania
2.
znamionowy silnika
3.
wahania .

1.
2.
silnika
3. i 
forsowanie momentu
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OL2

1. Zbyt szybkie
przyspieszanie
2.
silnika
3. e
zasilania
4.
5.

wektorowym w kierunku 
odwrotnym

1.
2.

3.
4.
mocy 
5.

OL3 elektryczne 

OH1 Przegrzanie 
prostownika 

1.
wentylacyjne lub uszkodzony 
wentylator  
2. Zbyt wysoka temperatura
otoczenia
3.

1.

2.

3.
4. S
5.
6.

OH2 IGBT

EF 

CE

1.
transmisji 
2.
3.
4.

1.
2.
komunikacji szeregowej
3.
4.

EEP EEPROM 

1. i
odczytu parametrów
2. Uszkodzenie EEPROM-u

1.
STOP/RST 
2.

PIDE zwrotnego PID  

1.
zwrotne PID
2.

rotnego PID

1.
zwrotnego PID
2.

END czasu pracy
Czas pracy falownika 

pracy 

LL ia 
elektrycznego  
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