Grupa P07 - interfejs uzytkownika

P07.00

Hasto
uzytkownika

0~65535

Ochrona hastem staje sie aktywna po wprowadzeniu
jakiejkolwiek wartosci wiekszej od zera.

00000: Kasuje poprzednie hasto uzytkownika i dezaktywuje
ochrone.

Podanie niewtasciwego hasta uniemozliwia wejscie w menu
parametréw i ich edycje.

Falownik samoczynnie powraca z trybu edycji, a ochrona
hastem staje sie aktywna, w ciggu 1 minuty. Jesli ochrona jest
aktywna, nalezy nacisngé aby wejs¢ w tryb edycji,
zostanie wyswietlone “0.0.0.0.0”. Dopdki nie zostanie
wprowadzone wtasciwe hasto, operator nie bedzie miat dostepu
do parametréw falownika.

Uwaga: przywrdcenie nastaw fabrycznych kasuje hasto
uzytkownika.

P07.02

Funkcja

przycisku
QUICK/JOG

0: Brak funkcji

1: Petzanie. Naci$nigcie uruchamia tryb petzania.
2: Zmiana wys$wietlanego parametru. Naciskanie |QUICK/JOG
powoduje wyswietlanie kolejno wybranych parametréw od
prawej do lewej.

3: Zmiana kierunku obrotéw. Naci$nigcie zmienia
kierunek pracy falownika. Funkcja ta jest aktywna tylko przy
sterowaniu z klawiatury panelu.

4: Kasowanie nastaw UP/DOWN. Nacisniecie
powoduje skasowanie wprowadzonych nastaw UP/DOWN.

5: Zatrzymanie wybiegiem. Nacisniecie wytgcza
wyjscia falownika, a silnik zatrzymuje sie wybiegiem.

6: Przetgczanie zrodia polecen sterujacych.

7: Tryb przegladu parametréw zmienionych (niezgodnych z
nastawami fabrycznymi)

Uwaga: Kierunek obrotéw silnika nadany przyciskiem

nie jest pamietany po wytgczeniu zasilania. Przy
nastepnym wigczeniu zasilania falownik ruszy w kierunku
zadanym parametrem P00.13.

P07.03

Sekwencja
przetgczania
zrodet sygnatow
sterujgcych

przyciskiem
QUICK/JOG

Gdy P07.02=6, mozliwe sg nastepujgce kombinacje
przetaczania zrédet sygnatéw sterujgcych praca falownika:
0:Panel—zaciski —komunikacja zdalna
1:Panel——zaciski

2:Panel—— komunikacja zdalna

3:Zaciski—— komunikacja zdalna

P07.04

Przycisk
STOP/RST] i
funkcja

zatrzymania
falownika

Funkcja zatrzymania i resetu przyciskiem panelu
jest aktywna dla wszystkich wartosci parametru P07.04.
0:Aktywna tylko dla panelu

1:Aktywna dla panelu i zaciskow

2:Aktywna dla panelu i komunikacji zdalnej

3:Aktywna dla wszystkich zrodet sygnatéw sterujacych

P07.05

Zestaw 1
parametrow trybu

pracy

0x0000~0xFFFF

BITO:czestotliwos¢ pracy (dioda Hz wigczona)
BIT1:czestotliowo$¢ zadana (dioda Hz miga)

BIT2:napiecie na szynach zasilajgcych (dioda Hz wtgczona)
BIT3:napiecie wyjsciowe (dioda V wigczona)

BIT4:prad wyjsciowy (dioda A wigczona)

BIT5:predkos¢ obrotowa (diody rpm wigczone)

BIT6:moc wyjsciowa (diody % witgczone)

BIT7:moment wyjsciowy (diody % wigczone)

BIT8:warto$¢ odniesienia PID (diody % migaja)
BIT9:warto$¢ sprzezenia zwrotnego PID (diody % wtaczone)
BIT10:stan zaciskéw wejsciowych

BIT11:stan zaciskéw wyjsciowych

BIT12:warto$¢ zadana momentu (diody % wtgczone)
BIT13:wartos¢ licznika impulséw

BIT14:0dmierzony czas

BIT15:wartos¢ biezaca przy predkosciach predefiniowanych

0x03FF

P07.06

Zestaw 2
parametrow trybu

0x0000~0xFFFF
BITO: wartos¢ na wejsciu Al1 (dioda V wtgczona)

0x0000
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pracy

BIT1: warto$¢ na wejsciu Al2 (dioda V wigczona)

BIT4: procentowe przecigzenie silnika (diody % witgczone)
BIT5: procentowe przecigzenie falownika (diody % wigczone)
BIT6: wartos¢ czestotliwosci odniesienia rampy (diody Hz
wigczone)

BIT7: predkos¢ liniowa

Zestaw

0x0000~0OxFFFF

BITO:czestotliwosé zadana (diody Hz wtgczone, wyswietlacz
miga powoli)

BIT1: napiecie na szynach zasilajgcych (dioda V wigczona)
BIT2:stan zaciskdéw wejsciowych

BIT3:stan zaciskow wyjsciowych

P07.07 parzirpr‘zatfq‘grfi';’b“ BIT4: wartos¢ odniesienia PID (diody % migaja) OXQ0FF | o
y BIT5: wartos$¢ sprzezenia zwrotnego PID (diody % wigczone)
BIT7: wartos¢ na wejsciu Al1 (dioda V wiaczona)
BIT8: wartos¢ na wejsciu Al2 (dioda V wtaczona)
BIT11: warto$¢ biezaca przy predkosciach predefiniowanych
BIT12: liczniki impulséw
Wspdtczynnik _
P07.08| wyswietiania |;01-1000 o .y 1.00 o
. .. | Czestotliwo$¢ wyswietlana = czestotliwo$¢ pracy x P07.08
czestotliwosci
Wspotczynnik | 0.1~999.9%
P07.09 predkosci Mechaniczna predkos$é obrotowa =120 x wyswietlana 100.0% o
obrotowej czestotliwosé pracy x P07.09/liczba par nabiegunnikéw
Wspotczynnik
- . 10.1~999.9% 0
P07.10 wysvylgtlgr)ej . | Predkos¢ liniowa = Mechaniczna predko$¢ obrotowa x P07.10 1.0% °
predkosci liniowej
P07.11 Rezerwa ]
po7.12| Temperatura | 54 o_120.0°C °
modutu
poz.a3|  Wersi@ 140065535 °
oprogramowania
Zakumulowany
P07.14 czas pracy 0~65535h (]
falownika
po7.18 | MoC znamionowa | ¢ 43400 ok °
falownika
Napiecie
P07.19 Znamionowe 50~1200V [ ]
falownika
Prad
P07.20 Znamionowy 0.1~6000.0A ]
falownika
P07.21| Kod fabryczny 1 | 0x0000~OxFFFF (]
P07.22| Kod fabryczny 2 | 0x0000~0xFFFF (]
P07.23| Kod fabryczny 3 | 0x0000~0OxFFFF (]
P07.24 | Kod fabryczny 4 [0x0000~OxFFFF [ ]
P07.25| Kod fabryczny 5 [0x0000~0OxFFFF ([
P07.26 | Kod fabryczny 6 |0x0000~0OxFFFF (]
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P07.27

Btad biezgcy

P07.28

Btad poprzedni

P07.29

Btad poprzedni 2

P07.30

Btad poprzedni 3

P07.31

Btad poprzedni 4

P07.32

Btad poprzedni 5

0:Brak biedu

4:0C1

5:0C2

6:0C3

7:0V1

8:0v2

9:0V3

10:UV

11:Przecigzenie silnika(OL1)
12:Przecigzenie falownika(OL2)
15:Przegrzanie modutu prostownika(OH1)
16:Przegrzanie modutu falownika(OH2)
17:Bfad zewnetrzny(EF)

18:Btad komunikacji RS 485(CE)

21:Btad pamieci EEPROM(EEP)

22:Btad odpowiedzi PID(PIDE)
24:Osiagniecie zadanego czasu pracy(END)
25:Przecigzenie elektryczne(OL3)
36:Btad zbyt niskiego napiecia(LL)

P07.33

Czestotliwos¢
pracy przy
wystgpieniu
btedu biezagcego

0.00Hz

P07.34

Czestotliwos¢
odniesienia
rampy przy
wystapieniu

btedu biezgcego

0.00Hz

P07.35

Napiecie
wyjsciowe przy
wystgpieniu
btedu biezgcego

ov

P07.36

Prad wyjsciowy
przy wystgpieniu
btedu biezgcego

0.0A

P07.37

Napiecie na

szynach przy

wystgpieniu
btedu biezacego

0.0v

P07.38

Temperatura
maksymalna przy
wystapieniu
btedu biezacego

0.0°C

P07.39

Stan zaciskow
wejsciowych przy
wystagpieniu
bfedu biezgcego

P07.40

Stan zaciskow
wyjsciowych przy
wystgpieniu
btedu biezgcego

P07.41

Czestotliwos¢
pracy przy
wystapieniu
btedu
poprzedniego

0.00Hz
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P07.42

Czestotliwose
odniesienia
rampy przy
wystgpieniu

btedu
poprzedniego

0.00Hz

P07.43

Napiecie
wyjsciowe przy
wystapieniu
btedu
poprzedniego

ov

P07.44

Prad wyjsciowy
przy wystagpieniu
btedu
poprzedniego

0.0A

P07.45

Napiecie na
szynach przy
wystgpieniu
btedu
poprzedniego

0.0v

P07.46

Temperatura
maksymalna przy
wystapieniu
btedu
poprzedniego

0.0°C

P07.47

Stan zaciskow
wejsciowych przy
wystagpieniu
btedu
poprzedniego

P07.48

Stan zaciskow
wyjsciowych przy
wystgpieniu
btedu
poprzedniego

P07.49

Czestotliwos¢
pracy przy
wystapieniu
btedu
poprzedniego 2

0.00Hz

P07.50

Czestotliwos¢
odniesienia
rampy przy
wystagpieniu

btedu
poprzedniego 2

0.00Hz

P07.51

Napiecie
wyjsciowe przy
wystgpieniu
btedu
poprzedniego 2

ov

P07.52

Prad wyjsciowy
przy wystgpieniu
btedu
poprzedniego 2

0.0A

P07.53

Napiecie na
szynach przy

0.0v
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wystgpieniu

btedu
poprzedniego 2
Temperatura
maksymalna przy
P07.54| wystgpieniu 0.0°C
btedu
poprzedniego 2
Stan zaciskow
wejsciowych przy
P07.55 wystgpieniu 0
btedu
poprzedniego 2
Stan zaciskow
wyjsciowych przy
P07.56 wystgpieniu 0
btedu
poprzedniego 2
Grupa P08 - funkcje rozszerzone
w
P08.00 Czas ACC 2 zaleznosci
Szczegdty przy opisie parametréw P00.11 i P00.12. od modelu
Fabrycznie aktywny jest pierwszy zestaw czaséw ACC/DEC.
Zakres nastaw: 0.0~3600.0s W
P08.01 Czas DEC 2 zaleznosci
od modelu
Czestotliwosé Parametr ten okresla czestotliwo$¢ pracy falownika podczas
P08.06 pelzania petzania. 5.00Hz
Zakres nastaw: 0.00Hz ~P00.03(Czestotliwo$¢ maksymalna)
Czas ACC ; ; ; W -
P08.07 ani Czas ACC pelzanlg to czas potrzebny,_ aby falownik przyspieszyt| zaleznosci
petzania od OHz do czestotliwoéci maksymalnej. od modelu
Czas DEC pelzania to czas potrzebny, aby falownik zwolnit od
Czas DEC czestotliwosci maksymalnej (P00.03) do OHz. W o
P08.08 pelzania Zakres nastaw: 0.0~3600.0s zaleznosci
od modelu
Funkcja stosowana gtéwnie w przemysle witdkienniczym.
Funkcja trawersacji oznacza, ze czestotliwo$¢ wyjsciowa
. falownika waha sie wokot pewnej czestotliwosci sSrodkowe;j.
P08.15 Amplltuda" Przebiegi czasowe podczas trawersacji pokazano na rysunku 0.0%
trawersacjl ponizej, gdzie aktywnos¢ funkcji trawersaciji jest zadana
parametrem P08.15. Gdy P08.15=0 funkcja jest nieaktywna.
v
Garny Ii!'nit _______ I o
czgatotliv, Us_lsql%ﬁr?\:ursacji [‘\mpli‘tuda“
trawersacji
Czestotw. | .~ | N L o
srodkowa
P08.16 | Uskok trawersacii | . i (— 0.0%
czestotliw. [ = Ioodne T e e
* vk P N A—

narastania
trawersacjl

opadania
trawersac]l
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P08.17

Czas narastania

Amplituda trawersaciji: przebieg trawersaciji jest ograniczony
miedzy gorng i dolng czestotliwoscia.

Amplituda trawersacji odnoszona jest do zadanej czestotliwosci
srodkowej. Odchytka czestotliwosci AW = czestotliwosé

5.0s

trawersacji srodkowa x amplituda trawersacji P08.15.
Odchyitka czestotliwosci podczas uskoku = odchytka
czestotliwosci AW x uskok trawersacji P08.16.
Czas narastania trawersacji: czas zmiany czestotliwosci od
punktu najnizszego do najwyzszego..
Czas opadania trawersaciji: czas zmiany czestotliwosci od
punktu najwyzszego do najnizszego.
Zakres nastaw P08.15: 0.0~100.0%(wzgledem czgstotliwosci
P08.18 Czas opadapia zadanej) 5.0s
trawersacji Zakres nastaw P08.16: 0.0~50.0%(wzgledem odchyiki
czestotliwosci AW)
Zakres nastaw P08.17: 0.1~3600.0s
Zakres nastaw P08.18: 0.1~3600.0s
Sygnat impulsowy podawany jest na wejscia HDI.
Gdy licznik osiggnie wartos¢ referencyjna, na wielofunkcyjnym
wyjséciu pojawia sie sygnat ,osiggnieto wartosc¢ referencyjng”,
Warto$¢ zadana | licznik dalej zlicza impulsy. Gdy osiggnie wartos¢ zadang, na
P08.25 licznika wielofunkcyjnym wyjsciu pojawia sie sygnat ,osiggnieto wartos¢ 0
zadang”, licznik zostaje wyzerowany i zatrzymany do pojawienia
sie nastepnego impulsu wejsciowego. Nastawa parametru
P00.26 nie moze by¢ wieksza niz P00.25. Prace licznika
ilustruje ponizszy rysunek:
: I
wertoss | o ; 7] o
P08.26| referencyjna ] » 0
fcznka | moy B
Zakres nastaw P08.25: P08.26~65535
Zakres nastaw P08.26: 0~P08.25
Zadawanie czasu pracy falownika. Kiedy skumulowany czas
pracy falownika osiggnie zadang wartos¢, na wybranym
P08.27 Czas pracy wielofunkcyjnym wyjsciu pojawi sie sygnat ,0siggnieto zadany Om
czas pracy”.
Zakres nastaw: 0~65535min
Czas resetu po Czas f(?setu po btedzie: gdy czas wyste,powania btedu osjagnie
P08.28 bledzi wartos¢ zadang parametrem P08.28 falownik zatrzyma si¢ i 0
edzie . X
bedzie oczekiwat na naprawe..
] Interwat miedzy wystgpieniem btedu a reakcjg falownika: czas
Interwat .mlgdzy pomiedzy wystgpieniem btedu, a reakcjg w postaci zatrzymania
P08.29 WyStaplenlem falownika. 1.0s
biedu a reakcja | zakres nastaw P08.28: 0~10
falownika Zakres nastaw P08.29: 0.1~3600.0s
P08.32 Czestotliwose | Gdy czestotlivypéé wyjéciowa o_siaga zgdapa v_vartoéc’: FDT na 50.00Hz
: FDT wybranym wyjsciu wielofunkcyjnym pojawia sie sygnat :
Losiggnieto czestotliwosé FDT”, aktywny do momentu gdy
czestotliwo$¢ wyjsciowa spadnie ponizej progu (Czestotliwos¢
FDT - Histereza czestotliwosci FDT x P08.32). Nizej pokazano
przebiegi czasowe ilustrujgce dziatanie tych parametrow.
Histereza
P08.33| czestotliwosci 5.0%
FDT
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B Crqsrotiwott wyjtciowa J

Czqstotl,
FOT "

1 i
1 |
RO.Y

Czas:t
Zakres nastaw P08.32: 0.00Hz~P00.03(Czestotliwos¢
maksymailna)
Zakres nastaw P08.33: 0.0~100.0%(wartosci FDT)

Zakres detekcji
osiggniecia

Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa znajduje sie w przedziale
(zadanym parametrem P08.36) wokét czestotliwosci zadanej na
wybranym wyjsciu wielofunkcyjnym pojawia sie aktywny sygnat
~czestotliwos¢ osiggnieta”. llustruje to ponizszy rysunek:

Crestolfiwodd
wyjsciowa 1

/ ‘1, \ Zakres
ana N datekcii
4
i
1
1
1

7 TR T
P08.36 lecla AEEE 0.00Hz
czestotliwosci P :
zadanej b caast
Czas‘l‘
Zakres nastaw: 0.00Hz~P00.03(Czestotliwo$¢ maksymailna)
Parametr ten stuzy do sterowania wewnetrznym zespotem
Aktywnosé hamujgcym.
P08.37 zespotu 0:Nieaktywny 0
hamujgcego 1:Aktywny
Uwaga: stosowany tylko do wewnetrznego zespotu hamujgcego
Po ustawieniu znamionowego napiecia na szynach zasilajgcych | dla 220V:
Prog zadziatania | nalezy ustawi¢ ten parametr dla prawidtowego wyhamowania 380.0V
P08.38 zespotu obcigzenia. Warto$ci fabryczne zalezg od napiecia zasilania
hamujgcego falownika. dla 380V:
Zakres nastaw: 200.0~2000.0V 700.0V
Tryb pracy 0: Aktywny podczas pracy falownika
P08.39 ) . : S 0
wentylatora 1: Uruchamiany po wigczeniu zasilania
0x0000~0x0021
Cyfra jednostek: wybér trybu PWM
0: Tryb 1 PWM, modulacja tréjfazowa i dwie modulacje
1. Tryb 2 PWM , modulacja tréjfazowa
Cyfra dziesiatek: limit czestotliwosci podnosnej przy niskich
P08.40| Wybdér PWM predkosciach 0x01
0: Tryb 1; limit czestotliwosci podnosnej przy niskich
predkosciach - 1kHz
1: Tryb 2; limit czestotliwosci podnosnej przy niskich
predkosciach - 2kHz
2: Brak limitu
Dostepnosé
P08.41 przeglad’u 0 Niedostepny 1
parametrow 1: Dostepny
zmienionych
P08.42| Zadawaniez |[0x000~0x1223 0x0000
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klawiatury panelu

Cyfra jednostek: zmiana nastawy czestotliwosci

0: Przyciski A iV sg aktywne

1: Rezerwa

2: Przyciski AiV sg aktywne

3: Rezerwa

Cyfra dziesiagtek: zadawanie czestotliwosci

0: Aktywne tylko, gdy P00.06=0 lub P00.07=0

1: Aktywne dla wszystkich sposobéw zadawania czestotliwosci

2: Nieaktywne dla predkosci predefiniowanych, gdy predkosé

predefiniowana ma priorytet

Cyfra setek: reakcja na zatrzymanie

0: Nastawa jest wazna

1: Nastawa jest wazna podczas pracy, kasowana po

zatrzymaniu

2: Nastawa jest wazna podczas pracy, kasowana po otrzymaniu

rozkazu zatrzymania

Cyfra tysiecy: funkcja catkowania nastaw przyciskow AiV
oraz potencjometru cyfrowego

0: Funkcja catkowania aktywna

1: Funkcja catkowania nieaktywna

0x00~0x221

Cyfra jednostek: zmiana nastawy czestotliwosci
0: Zaciski UP/DOWN sg aktywne

1: Zaciski UP/DOWN sg nieaktywne

Cyfra dziesiatek: zadawanie czestotliwosci

0: Aktywne tylko, gdy P00.06=0 lub P00.07=0

Zadawanie : . . . L
sygnatami na 1: All<tywne dla Wszystklch' s'posobo.w_zadawanla czestotllw9§C|
P08.44 iskach 2: Nieaktywne dla predko$ci predefiniowanych, gdy predko$¢ 0x000
UP/IZ;lOCI\?VN listwy pcredefiniowa.na ma_priorytet .
yfra setek: reakcja na zatrzymanie
0: Nastawa jest wazna
1: Nastawa jest wazna podczas pracy, kasowana po
zatrzymaniu
2: Nastawa jest wazna podczas pracy, kasowana po otrzymaniu
rozkazu zatrzymania
Wspotczynnik
P08.45| W2TOStU nastawy | g 5456 00 Hzis 0.50 Hzs
sygnatem na
zacisku UP
Wspotczynnik
zmniejszania
P08.46 nastawy 0.01~50.00 Hz/s 0.50 Hz/s
sygnatem na
zacisku DOWN
0x000~0x111
Cyfra jednostek: reakcja, gdy cyfrowe zadawanie
czestotliwosci jest wytgczone.
0: Zapamietywane przy wytgczeniu zasilania
1: Kasowane przy wyfgczeniu zasilania
Reakcja nastaw | Cyfra dziesiatek: reakcja, gdy zadawanie czestotliwosci
P08.47| na wytgczenie [magistrala MODBUS jest wytgczone. 0x000
zasilania 0: Zapamietywane przy wyfgczeniu zasilania
1: Kasowane przy wytgczeniu zasilania
Cyfra setek: reakcja, gdy inne sposoby zadawania
czestotliwosci sg wytaczone.
0: Zapamietywane przy wytgczeniu zasilania
1: Kasowane przy wytgczeniu zasilania
. Funkcja uzywana do aktywacji hamowania strumieniem
P08.50 StruTlen magnetycznym. 0
) n;agne yezny o Nieaktywna
amowania

100~150: Im wieksza warto$¢ tym wieksza sita hamowania.
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Falownik moze wyhamowac silnik poprzez wzrost strumienia
magnetycznego. Energia oddawana przez silnik podczas
hamowania moze by¢ przeksztatcona w energie cieplng przez
wzrost strumienia magnetycznego.

Falownik kontroluje stan silnika w sposdb ciggty tak, ze strumien
magnetyczny moze zosta¢ wykorzystany do zatrzymania, jak i
zmiany predkos$ci. Zaletami sg: natychmiastowe hamowanie po
rozkazie zatrzymania, nie trzeba czekac na ostabniecie
strumienia magnetycznego.

Lepsze chiodzenie. Prad stojana, inny niz wirnika, wzrasta
podczas hamowania strumieniem magnetycznym, a chtodzenie
stijana jest wazniejsze niz wirnika.

Grupa P09 - regulator PID

Zrodto wartosci

Gdy P00.06 lub/i P00.07=7 tryb pracy falownika jest
podporzadkowany regulatorowi PID.

Opisywany parametr okresla zrédto sygnatu zadajgcego dla
regulatora PID.

0: Panel klawiatury (poprzez parametr P09.01)

1: Wejscie analogowe Al1

2: Wejscie analogowe Al2

P09.00 zadanej 5 N - . - 0
regulatora PID : Nastawa predgflnlgwanej predkosci
6: Zdalna komunikacja MODBUS
Regulator PID wymusza takg czestotliwos¢ wyjsciowg falownika,
aby sygnat sprzezenia zwrotnego byt réwny sygnatowi
zadajgcemu.
Uwaga: przyporzadkowanie nastawy predkosci predefiniowane;j
jest realizowane w grupie parametrow P10.
Warto$¢ zadana
Parametr zadawany, gdy P09.00=0. o
P09.01| (regulatora PID) Zakres nastaw:-100.0%~100.0% 0.0%
z panelu
Wybér wejscia | 1: Wejscie analogowe Al2
dla sygnatu 4: Zdalna komunikacja MODBUS
P09.02 sprzezenia Uwaga: Wejscia sygnatu zadajgcego i sprzezenia zwrotnego nie 1
zwrotnego mogg sie pokrywac, w przeciwnym razie regulator PID nie
(regulatora PID) |bedzie dziatat prawidtowo.
0: Wyijscie proste: gdy sygnat sprzezenia zwrotnego osigga
warto$¢ zadang regulatora, czestotliwos¢ wyjsciowa falownika
Wvb6r wyviscia maleje aby zréownowazy¢ uktad regulatora. Np. utrzymanie
P09.03 Y V) napiecia liny podczas nawijania. 0
regulatora PID 1 Weisci i - .
: Wyjscie zanegowane: gdy sygnat sprzezenia zwrotnego jest
wiekszy niz warto$¢ zadana regulatora, czestotliwosé wyjsciowa
falownika ro$nie aby zrownowazy¢ ukfad regulatora.
Parametr ten okresla wzmocnienie cztonu proporcjonalnego
Czion regulatora PID. Warto$¢ 100 oznacza, ze jesli roznica migdzy
P09.04 proporcjonalny |wartoscig zadang i sprzezenia zwrotnego wynosi 100%, na 1.00
' regulatora PID | wyjsciu regulatora jest czestotliwo$¢ maksymalna (pomijajac ’
(Kp) dziatanie cztonu catkujgcego i rézniczkujgcego).
Zakres nastaw: 0.00~100.00
Parametr ten okresla szybkos$¢ odpowiedzi na pojawiajaca sie
réznice sygnatdw na wejsciu regulatora. Im wieksza warto$¢
parametru tym pozniej na wyjsciu regulatora pojawi sie wtasciwa
Czton catkujgcy Vézm?‘.:' . ied rtosci d . - t
P09.05| regulatora PID y réznica miedzy wartoscig zadang i sprzezenia zwrotnego 0.10s

(Ti)

wynosi 100%, czlon catkujgcy pracuje w sposéb ciagty, aby po
czasie (P09.05) (pomijajac dziatanie cztonu proporcjonalnego i
rézniczkujgcego) na wyjsciu uzyskac czestotliwosé maksymalng
(P00.03) lub napiecie maksymalne (P04.31).

Zakres nastaw: 0.01~10.00s
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Czion
rézniczkujgcy

Parametr ten okresla szybkos$é odpowiedzi na pojawiajaca sie
réznice sygnatéw na wejsciu regulatora. Im wigksza warto$¢

P09.06 regulatora PID pargn)etru tym %Z’ybCIEJ na wyjsciu regulatora pojawi sie 0.00s
(Td) wiasciwa wartosé.
Zakres nastaw: 0.00~10.00s
Parametr ten oznacza okres prébkowania sygnatu sprzezenia
Okres zwrotnego. Regulator oblicza warto$¢ wyjsciowg po kazdej
P09.07 . } probce. Zwigkszenie okresu prébkowania wydtuza odpowiedz 0.10s
prébkowania (T) : A
regulatora na zmiane sygnatu sprzezenia zwrotnego.
Zakres nastaw: 0.00~100.00s
Jak pokazano na rysunku ponizej, regulator PID wstrzymuje
prace w obszarze limitu dewiacji. Wtasciwy dobér tego
parametru zapewnia doktadng i stabilng prace urzadzenia.
A i Lt
Wartodé = — — —m‘\/— - ’I'uim-“"
zadana _/:_____-'H__T___
] I 1
1! I 1
Limit dewiadiji i o o
PO9.08]  egulatora PID /| i 1L | e 0.0%
o g 11 o
wyjsciowa o H: : _J
h il
Zakres nastaw: 0.0~100.0% i
P09.09 Limit gorny Para'metry te s+uz:g QO zadania gornej i dolnej wartosci 100.0%
regulatora PID | granicznej na wyjsciu regulatora PID.
100.0 % odpowiada Czestotliwosci maksymalnej
P09.10 Limit dolny Zakres nastaw P09.09: P09.10~100.0% 0.0%
) regulatora PID | Zakres nastaw P09.10: -100.0%~P09.09 e
Gdy sygnat na wyjsciu regulatora PID bedzie réwny lub nizszy
od progu ustawionego parametrem P09.11 i bedzie to trwato
Prég przynajmniej przez czas zadany P09.12, falownik zgtosi ,btad
nieaktywnosci | nieaktywnosci odpowiedzi regulatora PID” i na wyswietlaczu 0
PO9.1TY  Sdpowiedzi | Poiawi sig komunikat PIDE. 0.0%
Qutput
reQU|atora PID e frequency ft'] {T2 sotheinverter continues to run
t2=P09. 12
PO9. 11 ----- \ W SN
i e Time t
Czas T b
nieaktywnosci LA
P09.12 odpowiedzi 2727277 ruving ZZ7 Eautouput PIDE 1.0
regulatora PID
Zakres nastaw P09.11: 0.0~100.0%
Zakres nastaw P09.12: 0.0~3600.0s
0x00~0x11
Cyfra jednostek:
0: Czlon catkujgcy pozostaje wigczony, gdy czestotliwos¢ osigga
gorny lub dolny limit.
. 1: Czilon calkujgcy zostaje wytgczony, gdy czestotliwos¢ osigga
pog.13| Dostosowanie .Sk doiny limit, 0x00

regulatora PID

Cyfra dziesiatek:

0: Kierunek pracy PID zgodny z zadanym kierunkiem pracy
falownika. Gdy kierunek pracy PID zmienia sie na przeciwny na
wyjsciu zostaje wymuszone 0.

1: Kierunek pracy PID przeciwny do zadanego kierunku pracy
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Grupa P10 — prosty PLC i predkosci predefiniowane

Nastawa 100.0% odpowiada czestotliwosci maks. P00.03.

Predkosé
P10.02 predef?niowana o | Uzycie prostego PLC wymaga ustawienia parametrow 0.0%
P10.02~P10.32 aby okresli¢ czestotliwos¢ i kierunek dziatania
. falownika dla wszystkich predkosci predefiniowanych.
P10.04 Predkosc Uwaga: ujemna warto$¢ parametru oznacza prace do tytu. 0.0%
predefiniowana 1 p1028
P10.04 _,-cz p L:fc H \‘--\ P10.30
P10.06| Predkosé /P.w X L\ 0.0%
) predefiniowana 2 A N L S '
| J | \, 1 ! 1
L S ! !
Predko$é¢ P . “e10.06 : i 0
P10.08 predefiniowana 3 Lo l ! i . ; 0.0%
IP10.03,_ P10.05 | 1007 | ! P03t | P03 |
P10.10 Predkos¢ Wartos$¢ predkosci predefiniowanej lezy w przedziale --frax~fmax 0.0%
: predefiniowana 4 | dla falownikow serii Goodrive 10 jest ich 16, o wyborze kolejne; v
decyduje kombinacja stanéw czterech wielofunkcyjnych
s zaciskow wejsciowych S1~S4.
p10.12| _ Predkose  evn 0.0%
predefiniowana 5 RN
.-m ]l :_:\\[3] el
p10.14| _ Predkose Ailing Y 0.0%
predefiniowana 6 T T B
R I'I\E!-@-’]u’.fl ||JT'_"
||Il|:l||.-|||||
P10.16 predefiniowana 7 s |' 2 | 2 | 2 | 2 0.0%
oL L LT
Predkosé U r e i | oN t o
P1018] predefiniowana 8 ST e 0.0%
54 1 11 11 11 1 11 11 11 -
P10.20 Predko$é Gdy S1=82=83=S4=0FF, o wyborze zrédta zadawania 0.0%
. predefiniowana 9 | czgstotliwosci decyduje wartos¢ parametru P00.06 lub P00.07. w70
Gdy ktérymkolwiek zacisk S1,S2,S3 lub S4 jest w stanie ON
Predkos$¢ falownik pracuje z czestotliwoscig okreslong przez predkos¢
P10.22| predefiniowana |predefiniowang o numerze wybranym kombinacjg sygnatéw na 0.0%
10 zaciskach S1~S4. Wynika to z priorytetu predkosci
predefiniowanej w stosunku do innych zrédet zadawania
Predkos¢ czestotliwosci. .
P10.24 predef|1n1|owana Start i zatrzymanie pracy z predkoscig predefiniowana 0.0%
determinuje wartos¢ parametru P00.06, zalezno$¢ migdzy
Predkosé stanami wejé_é_ S1~84, a predkoscig predefiniowang (etapem)
P10.26| predefiniowana |OPrazuje ponizsza tabela: 0.0%
12 S1 |OFF| ON |OFF| ON |OFF| ON |OFF| ON
- S2 |OFF|OFF| ON | ON |OFF|OFF| ON | ON
Predkosc S3 |OFF|OFF|OFF|OFF| ON | ON | ON | ON
P10.28| predefiniowana 0.0%
13 S4 |OFF|OFF|OFF|OFF|OFF|OFF|OFF|OFF
etap| O 1 2 3 4 5 6 7
Predkos¢ S1 |OFF| ON |OFF| ON |OFF| ON [OFF| ON
Tall 0,
P10.30 predefﬂowa”a S2 |OFF|OFF| ON | ON |OFF|OFF| ON | ON 0.0%
S3 |OFF|OFF|OFF|OFF| ON | ON | ON | ON
Predkosé S4 |ON|ON|ON|ON|ON|ON|ON|ON
P10.32| predefiniowana etap| 8 | 9 |10 | 11 |12 |13 | 14 | 15 0.0%
15 Zakres nastaw P10.(2n,1<n<16): -100.0~100.0%
Grupa P11 — parametry zabezpieczajace
Funkcja
P11.01 obnizania 0: Aktywna 0

czestotliowosci
przy utracie

1: Nieaktywna
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zasilania

Wspdtczynnik
obnizania

Zakres nastaw: 0.00Hz/s~P00.03 (Czestotliwo$¢ maksymalna)
Po utracie zasilania napiecie na szynach DC obniza sie i, po
spadku ponizej punktu obnizania czestotliwosci, falownik
zacznie obniza¢ czestotliwo$¢ pracy ze wspoétczynnikiem P11.02
aby umozliwi¢ zwrot energii ruchu. Energia ta (gromadzona w
kondensatorach) pozwoli podtrzymac¢ prace falownika przy
krotkotrwatej przerwie w zasilaniu.

P11.02| czestotliowosci Znamionowe napigcie 220V 380V 10.00Hz/s
przy utracie zasilania
zasilania :
Punkt rozpoczecia
obnizania czestotliwosci 260V 460V
Uwaga:
1. Prawidtowy dobér tego parametru pozwala unikngé
zatrzymania falownika podczas krotkotrwatego zaniku zasilania.
2. Zakaz ochrony fazy wejsciowej moze aktywowac te funkcje.
0:Nieaktywna
1:Aktywna
N\ 2NVA
e i‘.;‘"‘\f"‘.-‘ix"‘”""“;‘.' -------
Funkcja ochrony LN \U
P11.03| przed utykiem : b : 1
nadnapieciowym p—— e
Napigcie ochrony | 120~150%(standardowego napiecia szyny)(380V) 140%
P11.04| przed utykiem
nadnapieciowym | 120~150%(standardowego napiecia szyny)(220V) 120%
Podczas pracy falownika konieczna jest kontrola prgdu
wyjsciowego, w celu unikniecia przecigzenia pragdowego i
wytaczenia. W trakcie pracy funkcja ta poréwnuje prad
Oaraniczenie wyjsciowy z poziomem ograniczenia prgdowego (P11.06). Gdy
P11.05 9 wartos$¢ pradu osigga zadany poziom falownik utrzymuje statg 1
nadprgdowe RN . . .
czestotliwosé podczas przyspieszania lub obniza podczas pracy
ciggtej. Jesli prad jest przekraczany w sposob ciggty
czestotliwosé wyjsciowa bedzie obnizana do dolnedo limitu. Po
wykryciu pradu mniejszego od zadanego poziomu, falownik
przyspieszy automatycznie.
Poziom APrad wyjsciowy A
automatycznego Prég O .
P11.06 ograniczenia proqg(:l. VN \l 160.0%
nadprgdowego Czast
Czest wyjsciowa f o
Czest. A H
zadana .| \
. . — Predk. /
Wspétczynnik 3 — ACC i s:ﬁiq J Czast
obnizania = — ~ &
czestotliowosci
P11.07 podczas Zakres nastaw P11.05: 10.00Hz/s
ograniczania | 0:0graniczenie nadprgdowe nieaktywne
nadpradowego |1: Ograniczenie nadprgdowe aktywne

Zakres nastaw P11.06: 50.0~200.0%
Zakres nastaw P11.07: 0.00~50.00Hz/s
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Alarm wstepny
przecigzenia/

Jezeli prad wyjsciowy falownika lub silnika przekroczy warto$¢
P11.09 przez czas co najmniej 11.10, na wybranym wyjsciu
wielofunkcyjnym pojawi sie alarm wstepny.

P11.08 niedociqienia Output current 0x000
silnika lub ol IR T \/
falownika overload | /1
L L e
Prég zadziatania i 3 i i i
P11.09 alarmu et ot et e 150%
wstepnego Y.
przecigzenia Rot..RO2 "
time t
Zakres nastaw P11.08: 0x000~0x131
Cyfra jednostek:
0:Alarm wstepny przecigzenia w odniesieniu do pradu
znamionowego silnika
P11.10 Czas wykrngnia 1: Alarm wstepny przecigzenia w odniesieniu do pradu 1.0s
) przecigzenia znamionowego falownika '
Cyfra dziesiatek:
0: Falownik kontynuuje prace po alarmie wstepnym
niedocigzenia
1: Falownik kontynuuje prace po alarmie wstepnym
. ) | niedocigzenia i zatrzymuje sie po btedzie przecigzenia
Prog zadziatania | 2: Falownik kontynuuje prace po alarmie wstepnym przecigZenia
P11.11 alarmu i zatrzymuije sie po btedzie niedociazenia 50%
yvstepnegf{ 3: Falownik zatrzymuje sie przy przecigzeniu i niedociazeniu
niedocigzenia Cyfra setek:
0: Wykrywanie przez caty czas
1: Wykrywanie podczas pracy ciggtej
Zakres nastaw P11.09: P11.11~200%
Zakres nastaw P11.10: 0.1~60.0s
P11.12 Czas wykrywania | Jezeli prad wyjsciowy falownika jest nizszy niz P11.11 przez 10
: niedocigzenia |czas co najmniej 11.12, na wybranym wyj$ciu wielofunkcyjnym U
pojawi sie alarm wstepny niedocigzenia.
Zakres nastaw P11.11: 0~P11.09
Zakres nastaw P11.12: 0.1~60.0s
Parametr ten pozwala okresli¢ reakcje wyjs¢ wielofunkcyjnych
na wystgpienie btedu zbyt niskiego napiecia i na automatyczny
reset falownika.
Reakcja wyjscia |Zakres nastaw P11.13: 0x00~0x11
P11.13 wielofunkcyjnego | Cyfra jednostek: 0
. D ) e . L x00
na wystgpienie |0: Sygnalizacja btedu zbyt niskiego napiecia
btedu 1: Brak sygnalizacji btedu zbyt niskiego napigcia
Cyfra dziesiatek:
0: Sygnalizacja automatycznego resetu falownika
1: Brak sygnalizacji automatycznego resetu falownika
Grupa P14 — komunikacja szeregowa
Zakres nastaw: 1~247
Gdy sterownik nadrzedny wystawia adres 0 oznacza to
komunikacje rozsiewcza, gdzie wszystkie urzadzenia podlegte
Adres odbierajg te samg informacje lecz nie mogg na nig odpowiadac.
P14.00 k . . Adres komunikacyjny falownika jest niepowtarzalny w sieci. To 1
omunikacyjny e R
podstawowe zatozenie przy komunikacji miedzy dwoma
punktami — sterownikiem nadrzednym i falownikiem.
Uwaga: adres urzgdzenia podporzgdkowanego (falownika) nie
moze by¢ ustawiony na 0.
P14.01 Szybkos¢ Parametr pozwala ustawi¢ szybko$¢ transmisji miedzy 4

51




transmisji

falownikiem i sterownikiem nadrzednym.

0: 1200 BPS

1: 2400 BPS

2: 4800 BPS

3: 9600 BPS

4: 19200 BPS

5: 38400 BPS

Uwaga: szybkos$c¢ transmisji miedzy falownikiem i sterownikiem
nadrzednym musi by¢ ustawiona taka sama dla falownika, jak i
sterownika. W przeciwnym przypadku nawigzanie tgcznosci nie
bedzie mozliwe. Wieksza szybko$¢ transmisji to szybsza
wymiana informacji.

Tryb transmisji miedzy falownikiem i sterownikiem nadrzednym
musi by¢ ustawiony taka sam dla falownika, jak i sterownika. W
przeciwnym przypadku nawigzanie tgcznosci nie bedzie
mozliwe.

0: Brak kontroli (N,8,1) dla RTU

P14.02 Bit kontrolny 1: Kontrola nieparzystosci (O,8,1) dla RTU 1
2: Kontrola parzystosci (E,8,1) dla RTU
3: Brak kontroli (N,8,2) dla RTU
4: Kontrola nieparzystosci (0,8,2) dla RTU
5: Kontrola parzystosci (E,8,2) dla RTU
0~200ms
Oznacza czas miedzy otrzymaniem danych, a wystaniem
odpowiedzi do urzgdzenia nadrzednego. Jesli opdznienie

P14.03 Opdznienie odpowiedzi jest krétsze niz czas przetwarzania systemu, 5

) odpowiedzi odpowiedz zostanie wystana po czasie przetwarzania. Jesli
opodznienie odpowiedzi jest dluzsze niz czas przetwarzania
systemu, urzgdzenie podrzedne (falownik) bedzie czekato z
odpowiedzig przez czas P14.03.
Zakres nastaw: 0.0(nieaktywny),0.1~60.0s
Zadanie wartosci 0.0 oznacza brak kontroli przekroczenia czasu
transmis;ji.

P14.04 Przekroczenie |Zadanie wartosci niezerowej oznacza, ze jezeli czas transmis;ji 0.0s

' czasu transmisji | osiggnie P14.04 system poda komunikat ,btgd komunikacji 485” ’
(CE).
Parametr ustawiany najczesciej jako nieaktywny, stuzy czasem
do kontroli stanu komunikacji szeregowe;.
0: Alarm i dowolne zatrzymanie
1: Brak alarmu i kontynuacja pracy
P14.05 Reakcja na bfad |2: Brak alarmu i zatrzymanie zgodnie z zadanym sposobem 0
' transmisji (tylko przy komunikacji szeregowej)
3: Brak alarmu i zatrzymanie zgodnie z zadanym sposobem (we
wszystkich trybach sterowania)
Zakres nastaw: 0x00~0x11
Cyfra jednostek:
0: Transmisja z odpowiedzig: falownik wysyta odpowiedz na
wszystkie polecenia odczytu i zapisu sterownika nadrzednego.

P14.06 | Sposob transmisji [ 1: Transmisja bez odpowiedzi: falownik odpowiada tylko na 0x00
polecenia odczytu. Metoda ta pozwala zwigkszy¢ efektywnos¢
transmis;ji.

Cyfra dziesiatek:
(rezerwa)
Grupa P17 Group — funkcja monitoringu

P17.00 Czestotliwos¢ | Wyswietla biezgcg czestotliwo$¢ zadang falownika

zadana

Zakres: 0.00Hz~P00.03
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Czestotliwose

Wyswietla biezaca czestotliwosé wyjsciowg falownika

P17.011 "\ Vjsciowa  |Zakres: 0.00Hz~P00.03
Czestotliwos¢ - S Lo .
T Wyswietla aktualng czestotliwos¢ odniesienia rampy falownika
P17.021  odniesienia |7\ o5 0.00Hz~P00.03
rampy
Napiecie Wyswietla biezgcg warto$¢ napiecia wyjsciowego falownika
P17.03 T
wyjsciowe Zakres: 0~1200V

P17 04 Prad Wyswietla biezgcg wartos¢ pradu wyjsciowego falownika

' wyj$ciowy Zakres: 0.0~5000.0A
P17 05 Predko$é Wyswietla biezaca predkosé obrotowa silnika

) obrotowa silnika | Zakres: 0~65535 RPM

- Wyswietla biezacg moc silnika
P17.08 M Inik . R
0C SINKA | 7 akres: -300.0%~300.0%(mocy znamionowej silnika)

P17 09 Moment Wyswietla aktualny moment wyjsciowy falownika

) wyjsciowy Zakres: -250.0~250.0%
P17 11 Napiecie szyny |Wyswietla aktualne napiecie na szynie DC falownika

' DC Zakres: 0.0~2000.0V
P17.12 Stan wejs¢ Wyswietla stany wej$¢ przetgczajacych falownika

) przetgczajgcych | Zakres: 0000~00FF
P17.13 Stan wyjs¢ Wyswietla stany wyjs¢ przetgczajagcych falownika

: przetaczajgcych | Zakres: 0000~000F

Wyswietla nastawe czest. zadang przyciskami panelu
P17.14 | Nastawa cyfrowa Zakres: 0. 00Hz~P00.03
N Wyswietla biezacy stan licznika

P17.18 Stan licznika Zakres: 0~65535
P17.19 Napiecie na Wyswietla napiecie na wejsciu analogowym Al1

’ wejsciu Al1 Zakres: 0.00~10.00V
P17 20 Napiecie na Wyswietla napiecie na wejsciu analogowym Al2

) wejsciu Al2 Zakres: 0.00~10.00V
P17 21 Napiecie na Wyswietla napiecie na wejsciu analogowym AI3

) wejsciu Al3 Zakres: -10.00~10.00V
P17.92 Czestotliwos¢ | Wyswietla czestotliwos¢ sygnatu na wejsciu HDI

' wejscia HDI Zakres: 0.00~50.00kHz
P1723 Warto$é zadana | Wyswietla wartos¢ zadang regulatora PID

: regulatora PID | Zakres: -100.0~100.0%
P17.24 Odpowiedz Wyswietla warto$¢ odpowiedzi regulatora PID

' regulatora PID | Zakres: -100.0~100.0%
P17.25 Wspodtczynnik | Wyswietla wspotczynnik mocy silnika

mocy silnika

Zakres: -1.00~1.00
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P17.26 Czas pracy Wyswietla skumulowany czas pracy falownika
) falownika Zakres: 0~65535min
Biezgcy etap | WySwietla prosty PLC i biezacy etap predkosci
P17.27 predkosci predefiniowanych

predefiniowanych

Zakres: 0~15

Wyswietla moment wyjsciowy. Warto$é dodatnia oznacza

P17.36 Moment moment napedowy, ujemna — moment zwigzany ze zwalnianiem
wyjsciowy i oddawaniem energii przez silnik
Zakres: -3000.0Nm~3000.0Nm
Obliczona
p17.37|  WartosC 14400 (100: OL1)
' przecigzenia ’
silnika

54




6 Monitorowanie usterek i btedow

6.1 Okresy konserwacji

Prawidtowo zainstalowane urzadzenie nie wymaga czestych przeglagdéw. Tabela zawiera standardowe terminy

konserwacji zalecane przez producenta.

Sprawdzany element Zakres kontroli Metoda kontroli Kryterium
Sprawdzi¢ temperature
zewpetrzna, W|Igo.tpo.sc ; Pomiar przyrzagdami i Zgodnos$c¢ z
drgania oraz upewnic sig, ze . ; )
> . kontrola wizualna instrukcjg
i . nie ma kurzu, gazéw, mgty
Srodowisko zewnetrzne olejowej i skroplonej wody
Upewni¢ sig, ze nie ma w Z00dnosé z
otoczeniu narzedzi, obcych lub Kontrola wizualna 9 )
. ) I instrukcijg
niebezpiecznych przedmiotow
Upewni¢ sig, ze zasilanie Z00dnosé z
Napiecie obwodu gtéwnego i obwodéw Pomiar multimetrem 9 )
instrukcjg

sterujgcych jest wlasciwe

Panel klawiatury

Upewni¢ sig, ze wyswietlacz

Kontrola wizualna

Dobra widzialnos$¢

jest czysty znakéw
Upewni¢ sie, ze znaki sg . Zgodnosc¢ z
wyswietlane prawidtowo Kontrola wizualna instrukcijg

Obwad
gtéwny

Upewni¢ sie, ze $ruby sg
dokrecone prawidtowo

Dokreci¢

Upewni¢ sie, ze nie ma
zaktocen, iskrzen, uszkodzen
lub przebarwien
spowodowanych przegrzaniem
i starzeniem urzadzenia i

Kontrola wizualna

Czesto wystepujace ) "
¢ ystepua izolacji
Uwaga: zmiana
koloru elementow
Upewni¢ sig, ze nie ma kurzu i . miedzianych (np.
P ¢ . Kontrola wizualna anyct (np
zabrudzeh szyn) nie $wiadczy
0 uszkodzeniu
falownika
Upewni¢ sie, ze nie wystepujg
zaktocenia lub zmiana koloru .
. Kontrola wizualna
przewodoéw spowodowane
Przytgczone przegrzaniem
przewody — :
Upewni¢ sie, ze nie ma spekan
lub przebarwien warstw Kontrola wizualna
ochronnych
. . Upewnié¢ sie, ze nie ma .
Listwa zaciskowa P ¢ . Kontrola wizualna
uszkodzen
Upewnic sig, ze nie ma
wyciekéw, zmian koloru, Kontrola wizualna
spekan i spuchnie¢ obuddéw
Upewnié sie, ze gumow .
P C SIe gumowy Oszacowanie czasu
zaworek jest na wtasciwym :
Kondensatory . pracy, kontrola wizualna
e miejscu
filtrujace
Pojemnos¢
. . - . . L zmierzona =
W razie koniecznosci pomiar Pomiar miernikiem - -
. e . - pojemnos¢é
pojemnosci pojemnosci :
znamionowa
x0.85.
Upewni¢ sie, ze nie ma . .
Y i Kontrola wizualna i
Rezystory przebarwien lub spekan

spowodowanych przegrzaniem

zapachowa
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Sprawdzany element

Zakres kontroli

Metoda kontroli

Kryterium

Upewni¢ sie, ze nie ma przerw

Kontrola wizualna lub
demontaz jednej z
koncowek w celu
pomiaru wartosci

Wartos¢
zmierzona nie
moze odbiegaé o
+10% od wartosci
nominalnej

Upewni¢ sig, ze nie ma

elektromagnetyczne

Transformatory i . L Kontrola wizualna,
o anormalnych drgan, hatasow i .
dtawiki stuchowa i zapachowa
zapachu
Upewni¢ sig, ze nie ma
Styczniki i hatasliwych drgan po Kontrola stuchowa
przekazniki zafgczeniu

Upewni¢ sie, ze stycznik jest
wystarczajgco sprawny

Kontrola wizualna

Upewni¢ sig, ze nie ma
poluzowanych $rub i zaciskéw

Przymocowaé

Upewni¢ sig, ze nie ma
niepokojgcych zapachow i
przebarwien

Kontrola wizualna i
zapachowa

Upewni¢ sig, ze nie ma
nalotéw, uszkodzen i spekan

Kontrola wizualna

Upewni¢ sig, ze nie ma
wyciekow i odksztatcen
kondensatorow

Kontrola wizualna oraz
oszacowanie czasu
pracy w odniesieniu do
zalecen
konserwacyjnych

Obwod .
sterujacy Piyta i ztgcza
Wentylator
chtodzgcy
System
chtodzenia

Upewni¢ sie, ze nie ma
anormalnego hatasu i drgan

Kontrola wizualna i
stuchowa lub obrot rekg

Stabilne wirowanie

Upewni¢ sig, ze nie ma
poluzowanych $rub

Dokreci¢

Upewni¢ sig, ze nie ma
przebarwien spowodowanych
przegrzaniem

Kontrola wizualna oraz
oszacowanie czasu
pracy w odniesieniu do
zalecen
konserwacyjnych

Kanat wentylacyjny

Upewni¢ sie, ze nie ma ciat
obcych w wentylatorze i
otworach wentylacyjnych

Kontrola wizualna

6.1.2 Wentylator chtodzacy

Wentylator chtodzgcy ma zywotno$é minimum 25000 godzin pracy. Zywotno$é rzeczywista zalezy od sposobu

uzycia falownika oraz temperatury otoczenia. Liczbe godzin pracy mozna odczyta¢ poprzez parametr P07.14

(skumulowany czas pracy falownika). Usterka wentylatora najczesciej objawia sie wzrostem hatasu od jego

tozysk. Jesli falownik napedza istotng czesé maszyny, juz te objawy kwalifikujg wentylator do wymiany. Cze$ci

zamienne zapewnia producent lub dystrybutor.

A

< Nalezy zapozna¢ si¢ i postepowac zgodnie z instrukcjami zawartymi w rozdziale
Srodki bezpieczenstwa. Ignorowanie zalecenn moze skutkowa¢ urazami fizycznymi
lub Smiercig. Moze réwniez doprowadzi¢ do zniszczenia urzadzenia.
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1. Zatrzymac falownik, odtgczy¢ zasilanie i odczeka¢ minimalny czas konieczny na obnizenie napiecia na

szynach DC.

2. Nacisng¢ zaczep ostony wentylatora wkretakiem, obréci€¢ i wyja¢ ostone, nastepnie wysungé lekko

wentylator do przodu.

I

6.1.3 Kondensatory

Roztaczy¢ przewody.
Wyja¢ wentylator.
Zamontowac¢ nowy w odwrotnej kolejnosci.

Przywrécic zasilanie.

Formowanie kondensatorow

Jesli falownik byt przechowywany przez dtuzszy czas, kondensatory szyny DC powinny zosta¢ uformowane

zgodnie z instrukcjg obstugi. Czas przechowywania jest liczony od daty produkcji (oznaczonej w numerze

seryjnym) a nie od daty dostawy.

Czas przechowywania Zasady postepowania
Mniej niz 1 rok Uruchomienie bez formowania
1-2lat Przytaczy¢ zasilanie na 1 godzine przed pierwszym uruchomieniem

2-3lat  podac 50% napiecia znamionowego przez 30 minut

Poda¢ zasilanie wzrastajgce stopniowo
» podac 25% napiecia znamionowego przez 30 minut

* podac 75% napiecia znamionowego przez 30 minut
 poda¢ 100% napiecia znamionowego przez 30 minut

Powyzej 3 lat » podac¢ 50% napiecia znamionowego przez 2 godziny

Podac¢ zasilanie wzrastajgce stopniowo
* podac 25% napiecia znamionowego przez 2 godziny

* podac 75% napiecia znamionowego przez 2 godziny
+ poda¢ 100% napiecia znamionowego przez 2 godziny

Tabela pokazuje sposéb postepowania z falownikami, ktére byly przechowywane przez dtuzszy czas.

Wymiana kondensatoréw elektrolitycznych

A

<>

Nalezy zapoznac si¢ i postepowaé zgodnie z instrukcjami zawartymi w rozdziale
Srodki bezpieczenstwa. Ignorowanie zalecen moze skutkowa¢ urazami fizycznymi
lub $Smiercig. Moze réwniez doprowadzi¢ do zniszczenia urzadzenia.

Kondensatory nalezy wymieni¢, jezeli czas ich pracy przekracza 35000 godzin. Szczegétowe informacije

mozna uzyskac w lokalnych biurach.

6.1.4 Przewody zasilajace

N

<+

Nalezy zapoznac si¢ i postepowaé zgodnie z instrukcjami zawartymi w rozdziale
Srodki bezpieczenstwa. lgnorowanie zalecen moze skutkowac¢ urazami fizycznymi
lub $miercig. Moze réwniez doprowadzi¢ do zniszczenia urzadzenia.

1. Zatrzymac falownik, odtgczy¢ zasilanie i odczeka¢ minimalny czas konieczny na obnizenie napiecia na

szynach DC.

2. Sprawdzi¢ prawidtowos¢ dokrecenia przewodow zasilajgcych.

3. Przywrdci¢ zasilanie.

6.2 Rozwigzywanie problemu btedow

A

<>

<>

Konserwacji, przegladu i wymiany podzespotéw falownika moga dokonywac
tylko wykwalifikowani elektrycy.

Przed przystapieniem do prac przy falowniku nalezy zapoznac sie z
zaleceniami zawartymi w rozdziale Srodki bezpieczenstwa.
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6.2.1 Sygnalizacja alarmoéw i bledow
Btad jest sygnalizowany za pomocg diody LED (patrz rozdz. 4 Procedura obstugi z panelu klawiatury). Gdy
Swieci dioda TRIP, informacja na wyswietlaczu o alarmie lub btedzie sygnalizuje anormalny stan falownika. W
parametrach P07.27~P07.32 sg zapisane ostatnie zarejestrowane btedy (typ btedu), a w P07.33~P07.56 —
parametry falownika podczas wystgpienia ostatnich 3 btedéw. Informacje zawarte w tym rozdziale pozwalajg
zidentyfikowac¢ i skorygowac¢ wigkszosc¢ btedow. W razie trudnosci nalezy skontaktowac¢ sie z lokalnym biurem
sprzedazy.
6.2.2 Kasowanie bledu
Skasowanie (reset) bledu moze byé wykonane przu uzyciu klawiatury panelu (przycisk ), wejscia
cyfrowego lub przez wytgczenie zasilania. Po usunieciu btedu falownik moze zosta¢ uruchomiony.
6.2.4 Instrukcja postepowania przy wystapieniu btedu
Po wystgpieniu btedu falownika nalezy postepowaé w nastepujacy sposob:
1. Sprawdzié, czy panel dziata w sposob prawidtowy. Jesli nie, skontaktowac sie z lokalnym biurem sprzedazy.
2. Jesli panel jest sprawny, nalezy sprawdzi¢ grupe parametréw P07, aby, poprzez sprawdzenie parametréw
falownika podczas wystgpienia btedu, okresli¢ rzeczywisty stan napedu w momencie wykrycia
niesprawnosci.
3. Zapoznac¢ sie z ponizsza tabelg i porownac z tym, co sygnalizuje falownik.
Usungc usterke lub poprosi¢ o pomoc w jej usunieciu.

5. Skasowac btad i sprobowaé uruchomic falownik.

Kod btedu Typ btedu Mozliwy powod Sposob postepowania
1. Zwiekszy¢ czas ACC/DEC
Przecigzenie pragdowe . 2. Sprawdzi¢ napiecie zasilania
OC1 przy przyspieszaniu ;rzzygflggg::g lub zwalnianie 3. Zastosowac falownik wiekszej
2. Zbyt niskie napigcie sieci 4moscy dzic . .
C 3. Zbyt niska moc falownika - SPrawazic, czy nie ma zwarc w
0C2 Przecigzenie prgdowe 4' Niewlasciwe lub zmienne obcigzeniu (doziemnych lub
przy zwalnianiu obciaZenie miedzyprzewodowych) lub czy
5. Doziemienie lub utrata fazy wirowanie §i]nika jest p_’rynne.
6. Silne zaklocenia 5. Sprawdzi¢ potaczenie z
Przecigzenie pradowe | _ silnikiem
oc3 przy statej predkosci zewngtrzne 6. Sprawdzi¢, czy nie wystepujg
zaktocenia
oV Btad nadnapieciowy 1. Sprawdzi¢ napiecie zasilania
przy przyspieszaniu 1. Niewtasciwe napiecie 2 Sprawd'zi{:, czy czas DEC nie
Btad nadnapigciowy |zasilajgce jest za kr.Otk" czy nie jest C
ov2 przy zwalnianiu 2. Zbyt duza energia urucham|.an_y obracajacy sig silnik
. zwrocona przez silnik lub czy nie jest wymagany
ov3 Btad nadnapieciowy dodatkowy element odbierajgcy
przy statej predkosci energie
uv Zbyt nlsszk)lltre“gaggme na Zbyt niskie napiecie zasilania | Sprawdzi¢ napiecie zasilania
;égilt;ytniglskle napiecie 1. Sprawdzi¢ napiecie zasilania
e 2. Zadany niewtasciwy prad 2.' Qstawm prad zgodny z danymi
oL1 Przecigzenie silnika . o silnika
znamionowy silnika 3. Sprawdzi¢ obcigzenie i dobraé
3. Utyk. sﬂmkg I.Ub ;byt duze forsowanie momentu
wahania obcigzenia.
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Kod btedu Typ btedu Mozliwy powad Sposoéb postepowania
1. Zbyt szybkie
przyspieszanie
2. Restart obracajgcego sie 1. Wydtuzy¢ czas ACC
silnika 2. Unika¢ uruchamiania
3. Zbyt niskie napiecie wirujgcego silnika
OL2 Przecigzenie falownika | zasilania 3. Sprawdzi¢ napiecie zasilania

4. Zbyt duze obcigzenie

5. Dlugotrwata praca z niska
predkoscig przy sterowaniu
wektorowym w kierunku
odwrotnym

4. Zastosowac falownik wiekszej
mocy
5. Zastosowac wiasciwy silnik

Przecigzenie

Falownik sygnalizuje wstepny

Sprawdzi¢ obcigzenie i prég

OoL3 alarm przecigzenia zgodnie z DL
elektryczne o alarmu przecigzeniowego
zadang wartoscig
. . 1. Zapozna¢ sie z likwidacjg
prostownika wentylatg: Y |2. Udrozni¢ kanaty wentylacyjne
Y lub wymieni¢ wentylator
2. Zbyt wysoka temperatura e .
. 3. Obnizy¢ temperature otoczenia
Przegrzanie modutu gtozcé;etn(lj?u i czas Dracy brz 4. Sprawdzi¢ i potgczy¢ ponownie
OH2 IGBT  Z0Y! g1 23S PrACY P2V |5 Zmienic zasilanie
preecia 6. Zmienié falownik na wiekszy
EF Blad zewnetrzny Reakcja na sygng% na Sprawdzi¢ stan urzadzenia
wybranym wejsciu zewnetrznego
1. Niewtasciwa predkosé 1. Ustawi¢ wiasciwg predkosé
transmisji 2. Sprawdzi¢ potgczenia
I 2. Bigd w okablowaniu komunikacji szeregowe;j
CE Blad komunikacji 3. Niewfasciwy adres 3. Ustawi¢ wtasciwy adres
4. Silne zaktécenia 4. Zastosowac rozwigzania
zewnetrzne przeciwzaktéceniowe
. 1. Btad kontroli zapisu i 1. Skasowac btad przyciskiem
EEP BEIEF?SQ:\?ICI odczytu parametrow STOP/RST
2. Uszkodzenie EEPROM-u | 2. Zmieni¢ panel sterujgcy
1. Nieaktywne sprzezenie 1. Sprawdzi¢ sygnat sprzezenia
PIDE Btad sprzezenia zwrotne PID zwrotnego PID
zwrotnego PID 2. Brak sygnatu zrodta 2. Sprawdzi¢ zrédio sygnatu
sprzezenia zwrotnego PID sprzezenia zwrotnego PID
END Osiagniecie zadanego | Czas pracy falownika Zapyta¢ dostawcy i ustawi¢ czas
czasu pracy przekroczyt wartos¢ zadang | pracy
. . Falownik sygnalizuje wstepny 2 e
LL Btad niedocigzenia alarm niedocigzenia zgodnie Sprawdzi¢ obcigzenie i prég

elektrycznego

z zadang wartoscig

alarmu niedocigzenia
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